MECANICA I

4 horas a la semana 8 créditos
Tercer semestre

Objetivo del curso:

El alumno sera capaz de comprender los diferentes estados mecanicos del movimiento de
particulas y cuerpos rigidos considerando tanto sus caracteristicas intrinsecas como las
causas que lo producen. Asimismo, sera capaz de analizar y resolver problemas de cine-
matica y cinética

Temas Horas
1 Cinemaética de la particula 9.0
2 Cinética de la particula 20.5
3 Cinematica del cuerpo rigido 15.0
4 Cinética del cuerpo rigido 19.5

64.0



1 Cinematica de la particula

Objetivo: El alumno analizard y resolverd problemas del movimiento de la particula, tanto
rectilineo como curvilineo, en el plano.

No. Temario Concepto HORAS
1.1 Introduccién a la Dinamica, divisién en Cinematica y
Cinética. 0.5
1.2 Trayectoria, posicidn, velocidad y aceleracion lineales
de una particula. 0.5
1.3 Movimiento rectilineo, Ecuaciones y graficas del mo-

vimiento. Movimientos rectilineo uniforme, con ace-
leracidon constante y con aceleracién variable. Mo-

vimiento relativo (ejes con rotacién). 4
1.4 Movimiento curvilineo. Componentes cartesianas.
Componentes normal y tangencial. 4




2 Cinética de la particula

Objetivo: El alumno, aplicando las leyes de Newton a problemas de la particula en el
plano, relacionard el movimiento con las fuerzas que lo producen.

No. Temario Concepto HORAS
2.1 Segunda ley de Newton. 05
2.2 Sistemas de unidades. Sistemas absolutos y gravita-

ciones. 2
2.3 Movimiento rectilineo: fuerzas constantes y varia-
bles. 8
2.4 Movimiento curvilineo: componentes cartesianas y
tiro parabdlico; componentes normal y tangencial. 8
2.5 Particulas conectadas. 2
20.5




3 Cinematica del cuerpo rigido

Objetivo: El alumno serd capaz de analizar y resolver problemas de movimiento plano del
cuerpo rigido, atendiendo sélo a las caracteristicas del movimiento.

No. Temario Concepto HORAS
3.1 Definicion de movimiento plano. Definiciones
de traslacidon pura, rotacion pura y movimiento
plano general. 1
3.2 Rotacion pura. Velocidad y aceleracidon angu-
lares del cuerpo rigido. 6
33 Movimiento plano general. Obtencidn de las e-
cuaciones de los diferentes tipos de movimien-
to plano de los cuerpos rigidos. 6
3.4 Cinematica de algunos mecanismos. Mecanis-
mo de cuatro articulaciones. 2
15




4 Cinética del cuerpo rigido

Objetivo: El alumno aplicara las ecuaciones del movimiento plano del cuerpo rigido para
relacionar las fuerzas que lo producen con la aceleracién angular del cuerpo y la
aceleracién lineal de su centro de masa.

No. Temario Concepto HORAS
4.1 Centros y momentos de inercia de masas. 45
4.2 Obtencidn de las ecuaciones cinéticas del movimiento

plano del cuerpo rigido. 2
4.3 Traslacion pura. Magnitud, direccién y posicion de la re-

sultante de las fuerzas que actuan sobre el cuerpo. 4
4.4 Rotacién pura. Caracteristicas de un par de fuerzas equi-

valente al sistema que actua sobre el cuerpo. Acele-

racion angular del cuerpo. 4
4.5 Movimiento plano general. Ecuaciones cinéticas del

movimiento. Aceleracién angular del cuerpo. Acelera-

cion angular de su centro de masa. 5

19.5
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Perfil profesiografico de quienes pueden impartir la asignatura:

Deberad ser impartida por profesores que tengan conocimientos en el area de fisica general.

Nivel de preparacidén: minimo licenciatura en el drea fisico-matematica y de las ingenierias.
Experiencia profesional: deseable.

Especialidad: deseable.

Aptitudes: facilidad de palabra, empatia, facilitador del conocimiento.

Actitud de servicio, de responsabilidad, comprometido con su superacion, critico, propositivo e
institucional.



